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o _ ~ EVAISFIIINAIG
Digitale Infrastruktur ermdoglicht ein integriertes

Gesamtbild der Verkehrssituation
Traffic Surveillance
and Control
@ Incident Management

Traffic Information

@ Road Works Information
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Der Horizont des Fahrzeugs alleine unterstutzt

Level 3/ Level 4 Funktionen nicht optimal
Infrastrukturdaten verbessern dies

Level 3: Ubernah
Level 4: User EX|

Nutzen der Infrastrukturdaten:
Komfort

v =130 km/h = 36 m/s
d.h. Fz. fahrt in 10 Sekunden 360m




Y AISIFIiINAIG
ASFINAG unterstitzt die 6sterreichischen

Testgebiete und andere Testpartner

10/2015 Automatisierungsgipfel bmvit
06/2016 Aktionsplan Automatisierung

07/2016 Ausschreibung FFG

OEMSs
12/2016 — 06/2017 Sondierung Zulieferer

06/2017 Betreibergesellschaft Etc.

01/2018 Betreibergesellschaften

o= o — — e -y

Kooperation
ASFINAG

Wien ZWA

t o \
I Digi Trans I
I I
| |
| etc. I

Verlasslichkeit auf allen Wegen 4



Y AISIFIiINAIG
Teststrecke A2
Ast. LaRnitzhdhe - ASt. Graz Ost, Ast. Graz Ost — Kn. Graz West

NVideobasiene Einzelfahrzeugdetektion

KM 177.60
20KkM

Abschnitt 1 Abschnitt 2

« IKT Infrastruktur, Glasfasernetzwerk

« HD Videokameras mit Detektion

* Verkehrssensoren mit Einzelerfassung (querschnittsbezogen)
* Radarsensor (streckenbezogen)

* Cloudlosungen fir Infrastrukturdaten

- HD StralRenkarte und 3D Modell
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Teststrecke A2
Videodetektion
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Y AISIFIiINAIG
Teststrecke A2

Einzelfahrzeugdaten

— L e P

Oy O 5 G P s

TeHESS ANE1A19 13044 Uk 13044 0 Flow Flow o 3
169,857 20161219 13:05:45180 13:.0%:46 1.0 Plew Plow ] 7 g
169,897 20161219 13:.05:46.317  13.0:48 20 Lfw Lieferwagen bis 3.5t 0 1 T
169,897  2016-12-1913:05:47.420 130548 10 Bus Busse 0 5 9
MQ_AD2_1_169.897_F1 AD2_1 169.897  2016-12-1913:05:47.483 130549 1.0 Lfw Lieferwagen bis 35t 0 1 9
MQ_AD2_1_169.837_F2 AD2_1 169.897  2016-12-1313:05:49.103 130550 20 Plow Plow 0 7 1
MQ_AD2_1_169.837_F1  AD2_1 169,857  2016-12-1313:05:51.330 130552 10 Plow Phow 1] 7 g
MG_AD2_1_169.857_F2 AD2_1 169,857 20161219 13:.05:54.023 13:.05:54 20 Plew Plow ] 7 1
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A ASFIiNAG
Teststrecke A2

Radarerfassung

@ i s Taty ’ T LU ‘
R b < B - b < B - Lo -
. s LI i : \ - - | | N | : o
A02 KM 184,5 A02 KM 184,2 A02 KM 183,9
2x Videobasierte Detektion 2x Videobasierte Detektion 2x Videobasierte Detektion

1x Radarerfassung

Verlasslichkeit auf allen Wegen 8



A AISIFIiNAG

Teststrecke A2

Radarerfassung

Fahrzeuge werden als
Einzelobjekte abgebildet
und ihre Trajektorie analysierbar

Verlasslichkeit auf allen Wegen



A AISIFIiNAG
Teststrecke A2

Datenverteilung und Verarbeitung in Cloud

Fusions

Daten aus
digitaler
Infrastruktur

Daten der Testfahrzeuge /
Begleitfahrzeuge
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Y AISIFIiINAIG

Teststrecke A2
HD StralRenkarte, 3D Modell

« UV-Daten (Umgebungslarmverordnung)
« Orthofotos

« Befahrungsvideos

« Verkehrszeichendatenbank
- PLaDOK 0

- Kallre

lerserana
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Y AISIFIiINAIG
Teststrecke A2

3D Modell

Ergebnis:

* Virtuelles 3D-Modell des Trassenabschnitts
Modularer Aufbau (Szenarien & Varianten maglich)

* Beliebige Standort- / Blickwinkel-Auswabhl

« atmospharische Effekte (Nebel, Licht-Schattenwurf)

« Sichtbarkeitsanalysen & Messen von Distanzen & HGhen
Ausblick:

« Darstellung des tatsachlichen Verkehrszustandes

- Einbindung von Videostreams, Wechselverkehrszeichen, etc
« Position, Klasse und Ausrichtung der Fahrzeuge

» Simulation des realen Verkehrs
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AISIFIiINAIG
Demo des Analysemodells 3 '

Teststrecke | Graz West - Graz Ost - LaBnitzhohe
D AISFIiINAGSE
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